S
/bart drillingp

W3 UIEHN MMOTYYAIOTCS PEIIEHUST

SCOUT-SYSTEMKOMPONENTEN

e
|
é
|

XBOCTOBHK

CTABHJIM3ATOP

IIYJIbCATOP

TEHEPATOP

CTABHJIH3ATOP

RSS
LScout”

JA0JI0TO

Rotary Steerable System

PotopHas ynpasnsemas cucrema 3D 6ypenuns "Scout" (RSS nnu Rotary-Steerable-
System) npeacrtasnsieT cob60i MNONHOCTbIO aBTOMaTU3MPOBAHHYIO CUCTEMY ANS
TPEXAEMUHCMOHANBbHOIO BypeHns CKBaXuH, KOTopas Aa&T Takne npemMyLlecTsa,
KaK BbICOKYH MEXaHWYECKYH CKOPOCTb MPOXOAKM, YNyULLEHHOE OUULLEHNE
CKBaXMHbl OT KEPHa, CTPOroe BblAEPXUBAHNE ONTUMANIbHOrO HanpaBaeHuUs
CKBaXWHbI, @ Tak xxe obecrneymBaHne eé BbICOKON YCTOMYMBOCTU. Pe3ynbTaToM
SABNAETCS 3HaUMTENbHOE COKpaLLleHME CTOMMOCTU COBMELLEHHOE C BbICOKUM
KauyeCTBOM CKBaXWHbI.

TIpon3BOCTBEHHbIE TAPAMETPBI

[lnaMeTp CKBaXUHb!

SCOUT 2000

152,25 - 171,45

SCOUT 3000

215,90 - 250,82

SCOUT 4000

311,15 - 352,42

Peanusaums KpuBU3HbI

0bis 6,5°/30,48 MeTpa

0 bis 6,50/ 30,48 meTpa

0 bis 6,0°/30,48 MeTpa

MaKc. KpyTALWNA MOMEHT

8.115 ft-Ibf (11 ke )

11.070 ft-Ibf (15 kNm)

22.140 ft-Ibf (30 KNm)

Makc. AaBneHue Ha A0NoTo

15.750 Iof ( k1 )

44.962 Ibf (200 kN)

56.250 Ibf (250 kN)

Make. o6opoTel 250 min”! 250 min 250 min”!
Makc. Konu4ecTeo 6yp. pactsopa 291 GPM (1.100 s/man ) 529 GPM (2.000 /s ) 1.058 GPM (4.000 s/mm )
Make. Temnepatypa 257/302°F (125/150°C) 257/302°F (125/150°C) 257/302°F (125/150°C)
Makcnmantios 8.700 psi 8.700/20.000 psi 8.700/20.000 psi
ruapocTaTMyeckoe AaBneHne [600 o5 ] [600/ 1.400 6ap ] (600/ 1.400 sap )
Tunbl 6ypoBbIx MacnsHHbI MacnaHHbIN MacnsiHHbIiA
PAcTBOROS BOAHO-6EHTOHUTOBbIN BOAHO-6EHTOHUTOBbI BOAHO-GEHTOHNTOBbIi
[onyCTUMbIN YPOBEHTbL CoaepXaHUs 1% 1% 1%
necka B pacTsope (K 06bémy)
Pe3bba coegnHeHun
. NC 38 Box NC 46 Box NC 56 Box

0 CTOPOHbI 6YpOBOIt TPY6bI
Co CTOpOHbI AoNOTa 3 Reg 4% Reg 6 5/8 Reg
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SCOUT- mn3pnenunsd

MMEKTCSH B 3-X

pa3Mepax:

Scout 2000

noa AvaMeTp CKBaXKMUHbI
152,25 no 171,45 mm

Scout 3000

noa ANaMeTp CKBaX>XXUHbI
215,9 no 250,82 MM

Scout 4000

noa AMaMeTp CKBa>XUHbI

311,15 po 352,42 mm

KONTAKT

Anschrift
Middelicher Str. 305
45892 Gelsenkirchen
Deutschland

Telefon
+49 209 386342-0

Telefax
+49 209 386342-99

E-Mail
info@smartdrilling.de

Internet
www.smartdrilling.com
www.smart-drilling.de

SCOUT 2000 / SCOUT 3000 / SCOUT 4000

PoTtopHas ynpasnsemas cuctema 3D 6ypeHus

Cneuundukaumsa nagenumn

l KOMMOHEHTbI Nepeaayvn AaHHbIX
MprémHunk

DNeKTPOHHO-rMApaBAMYecKas CTaHLMa nepenporpaMMmMpoBaHns

l Cneundunkaumns K okpyxatollen cpege

TecTupoBaHMe 3/1IeKTPOHUKM NP, B

Achsen (no ocam)

X, Y & Z (orthogonal) (npsmoyronsko)

Dauer (npoponxutensHocts)

4 uaca Ha ocb (HenpepeIBHO)

HOChfrequenz—Test BbICOKOYACTOTHBI TeCT
Level YpOBEHb

4,0-60¢ 4,0-6,0 x

Frequenz wacrora

15 dB (1.000-10.000 Hz),

Niederfrequenz- Test  wuskouacrotHbiii Tect

30 dB (10.000-100.000 Hz)

Level ypoBeHb 20g RMS (Random) (nepemenHo)
Frequenz  uacrora 10-500 Hz
T paTypHbIii TeCcT Np WB 3/IEeKTPOHUKM

Dauertest nposonxuTtensHlii Tect

Temperatur TeMneppatypa 125°C / 150°C

Dauer NPOAOMKUTENBHOCTE 120 uacos (enpepeigHo)

Zyklischer Test  uknnneiit Tecr

Temperaturprofil npoduns remneparyp 120 munyt @ -20°C
120 munyr @ 125°C

Temperaturrampe Ha rpaHuuax Temnepartyp 60 MUHYT (Minimum)

Anzahl Zyklen KOSIMYECTBO LIMK/IOB 25

LLlok-TecCcT BCero m3pgenumsa

Falltest  wa naperne
Achsen no ocsiM

X, Y & Z (orthogonal) (nesmoyronso)

Fa [l hOhC BblCOTa NaaeHus

18" (0,4572 m) 10,4572 metpa

Anzahl KONNYecTBo

BbICOKOYACTOTHBIN TECT Ha MHEBMOBUBPATOPHOM cToNe
Achsen  no ocsm

10 pro Achse

10 pa3 Ha ocb

X, Y & Z (Simu|tan) Mo BCEM OCAM OAHOBPEMEHHO

Freq UENZ uacToTa

50-100 Hz

Dauer NPOAO/IKUTENIbHOCTb

12 yacos (nocTosiHHO)

TecT Ha paBneHue

Dauertest NPOACKUTENbHBIN TeCT
Wassertemperatur TeMnepaTypa BoAbl

99°C (nicht kochend) e kunswas

Druck nasneHve

600 bar [ 1.400 bar

Dauer NPOAC/IXUTENBHOCTb
Zyklischer Test  uuknnunbii Tect
Wassertemperatur TeMnepaTypa BoAbl

72 yaca (HenpepbIBHO)

70°C

Druck-Profil

npobunb TemnepaTyp

1 bar wa 5 munyT

14 bar wa 30 munyT

600 bar wa 30 MUHYT

Anzahl Zyklen

KOJINYEeCTBO UMKII0B

10

SPEZIFIKATIONEN DES MWD-SYSTEMS

Neigung  YKJIOH
Sensortyp Tun cencopa

X-, Y- & Z- ocaM pgaTumk yckopeHus

Messgenauigkeit TouHocTb M3MepeHUs

+0,1°

Ubermittelte Rohdaten nepeaaHHbie gaHHbIe

G. G, G,

Zuldssige Toleranz Gyt gon. norpeluHocTsb
Richtung HanpaBneHnue

Sensortyp Tun ceHcopa

+0,005¢

X-, Y- & Z-Achse Magnetometer

Logging
Sensortyp Tun ceHcopa

Messgenauigkeit TouHocTb M3MepeHus +1,0°
Ubermittelte Rohdaten nepefaHHble AaHHble By Byn B,
Zuldssige Toleranz By, Aon. norpeluHocTsb +03uT
Zuldssige Toleranz ,Dip Angle” non. norpetw. +0,5°

Gamma-Sensor amMma-ceHcop



